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Aviso importante

Manual de usuario Manual de instalacion El sistema de asistencia para aparcar (PTS) ayuda a
Aviso importante 01 Diagrama breve de instalacion 18 dar marcha atras y a aparcar. Las habilidades de conduccion,
como reducir la velocidad o utilizar los espejos, son siempre
SR 01 Incluye 19 Pe) P
fundamentales.
Herramemas de instdaadn
Acerca.del producto 02 19 1. Este sistema es solo para vehiculos con CC 9~27 V.
Reconocimiento automatico de 2 0 4 SENSOres  eeeeeeeeemeeee ()2 Instalacion de sensores 20 2. Este sistema debe ser instalado por un técnico automotriz
Caracteristicas clave 02 Instalacion del zumbador 27 profesional.
: A 3. Mantenga el arnés de cableado alejado de fuentes de
Cable de extension opcional 03 Diagrama de cableado 28 9 J
calor y componentes eléctricos.
Prueba funcional , . g
Presupuesto 03 31 4. Se recomienda encarecidamente comprobar la posicion
Zumbador o pantalla opcional 03 | Solucién de problemas 32 de los sensores antes de perforar los orificios.
Ajuste del volumen y frecuencia del timbre -- -—- (04
5. Realice una prueba funcional después de la instalacion.
Altura de instalacién del sensor 05
Se activa presionando el freno 05
Doble funcién inteligente para rueda de repuesto B ]
Funcion de autopmeba 07 Descargo de responsabilidad
Funcién de aprendizaje 09
¢ Como funciona el sistema? 13 _
El PTS esta disenado como un dispositivo de asistencia al
Diferentes escenarios para el sistema con zumbador ~ ----- 14 conductor y no debe utilizarse como sustituto de practicas de
Atencion 17 estacionamiento seguras. La zona hacia la que se dirigira
Marterimiento de senseres 17 marcha atras el vehiculo debe estar vigilada constantemente.
Mientras estaciona.
El fabricante y sus distribuidores no garantizan ni asumen
responsabilidad por colisiones o danos ocurridos al
dar marcha atras o frenar el vehiculo.




Acerca del producto Reconocimiento automatico de 2 o 4 sensores

Cable de extension opcional Zumbador o pantalla opcional

El PTS411EX viene con un sistema de estacionamiento de 4
sensores que se puede utilizar como dispositivo de monitoreo de
distancia ultrasonico delantero o trasero (doble
proposito). Detecta electronicamente el area que se encuentra

frente o detras del vehiculo mientras se conduce marcha
atras y hacia adelante. Si el sistema detecta un obstaculo,
emitira alertas con tonos audibles y advertencias visuales.

Ayuda al conductor al estacionar y en situaciones de
maniobra.

Todos los sensores desmontables son resistentes al agua y se
pueden cambiar faciimente. Combinado con la tecnologia
antiinterferencias y antifalsas alertas, el sistema puede detectar
obstaculos en cualquier condicidn climatica y responder
rapidamente. El sistema tiene deteccion inteligente,
lo que es ideal para vehiculos con barra de remolque o
rueda de repuesto.

Cada parte de este sistema ha pasado las pruebas mas
rigurosas antes de lanzarlo al mercado. Es confiable en un
amplio rango de temperaturas de almacenamiento y
resulta muy util cuando estaciona en un dia lluvioso,
nevando o de noche, etc. Con la ayuda del sistema de
asistencia para estacionar, puede disfrutar de una

experiencia de estacionamiento comoda, relajada y segura.

El sistema de estacionamiento se puede utilizar como un
sistema de 2 sensores cuando se instala en la parte delantera |
o trasera del vehiculo. Cuando se utiliza como un sistema de

2 sensores, asegurese de conectar los dos sensores al puerto

B&C o al puerto A&D de la ECU (consulte la pagina
28).

Al instalar este sistema en la parte delantera de un vehiculo,
recomendamos comprar un juego de extensiones de
cable de sensor.

Estos extienden el cable del sensor de 2,3 m suministrado en 2.3 m, lo

que hace que los cables del sensor tengan una longitud de 4.6 m.

Caracteristicas clave

» Sistema de asistencia de estacionamiento de doble propdsito, se

puede usizar como kt delantero o Yasero.

« Se puede utilizar como un sistema de 2 sensores (2 delanteros o 2 traseros)

o El zumbador se puede actualizar con una pantalla visual.
* Funcién de autoprueba

¢Tecnologia anti-falsas alertas
* Funcidn inteligente dual junto con funcién de aprendizaje

para vehiculos con barra de remolque, rueda de repuesto u

otras protuberancias

Voltaje de funcionamiento: DC 9-27V
Corriente de funcionamiento: <250 mA

Nl e et n sono e oo urbedor 3l WES

Temperatura de funcionamiento:
P -40 °C ~ +80 °C/-40 °F ~ +176 °F

Zumbador: -40 °C ~ +80 °C/-40 °F ~ +176 °F
Pantalla LED: -40 °C ~ +80 °C/-40 °F ~ +176 °F
Pantalla LCD: -20 °C ~ +70 °C/-4 °F ~ +158 °F

Temperatura de almacenamianto:

g -40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F

Zumbador: -40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F
Pantalla LED: -40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F
Pantalla LCD: -30 °C ~ +80 °C/-22 °F ~ +176 °F
Rango de deteccion:
Frente: 0,30 ~ 0,99 m/1,0 ~ 3,2 pies
0,30 ~ 0,59 m/1,0 ~ 1,9 pies
(invirtiendo)
Trasero:

0,30 ~ 2,59 m/1,0 ~ 8,5 pies

El sistema viene con un zumbador que se puede actualizar

para mostrar.

Los graficos del timbra/pantalla que aparecan a continuadian son solo para referencia

Hay mas pantallas disponibles para seleccionar.

Consejos: Algunas pantallas tienen boton SET, indicacion

de distancia de numero digital y funcion de volumen
ajustable.
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0000000 Pantalla (opcional)

Zumbador




Ajuste del volumen y frecuencia del timbre

Ajuste de frecuencia
La frecuencia del sonido del zumbador se puede ajustar a

Alta/Baja girando el interruptor de frecuencia.

Ajuste de volumen

— \olumen bajo
Volumen medio

Alt I Corgejoa Siel datema desensacs frortal oon 2umbador S inatala unto, e recomienda diiza ura alama

—

0 volumen de sondo de baga frecuencia "L" para &l sistema frasero y una alarma de sonido de alta
fracuencia "H" para el sistema frontal para distinguir facilmente las 2 alarmas dal sistema

e iNterruptor de volumen

Sonido de alta frecuencia
Sonido de baja frecuencia

interruptor de frecuencia

o

@
Sistema delantero o trasero opcional

Altura de instalacion del sensor

Es posible cambiar la altura de instalacion del sensor del sistema; para ello, cambie un puente en la ECU antes de la

instalacion.

Posicion del puente: "45 cm ~ 54
cm" Configuracion recomendada para alturas de instalacion
del sensor entre 45 cm y 54 cm desde el suelo.

Posicidn del puente: "54 cm ~ 65 cm” (configuracion
predeterminada) Configuracion recomendada para alturas de

instalacion del sensor entre 54 cm y 65 cm desde el suelo

El sistema se puede utilizar como sistema de estacionamiento delantero o trasero. Para lograrlo, cambie un puente en

la ECU antes de la instalacion.

Posicion del puente: "R" El

Posicion del puente: *F" El
sistema esta funcionando como sistema trasero

sistema esta funcionando como sistema frontal

Se activa presionando el freno de mano (sistema delantero)

Esta funcion se utiliza como sistema delantero (posicion del puente en "F"). El sistema delantero se activa presionando

el freno de pie. Cuando presiona el freno de pie y lo suelta, el sistema continua funcionando.

Posicion del saltador; "2"
El sistema continua funcionando durante 20

segundos Recomendacion: Para vehiculos manuales

Posicion del puente: "1" (configuracion
predeterminada) El sistema continda funcionando durante

8 segundos Recomendaciéon: Para Automatico




Doble funcion inteligente para rueda de repuesto (Sistema trasero)

Funcion de autoprueba

Esta funcidn se utiliza como sistema trasero (posicion del puente en "R").
Cuando esta funcion esta activada, la distancia detectada aumentara 20 cm (de 30 cm a 50 cm) entre el
sensor y el obstaculo disenado para la barra de remolque o la rueda de repuesto.

Posicion del saltador: "2"

Fozioon de pueme: " 17 (conbguracon

predeterminada) La distancia detectada entre

Distancia detectada normal el cabezal del sensor y el obstaculo

aumentara en 20 cm.
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Nota: La pantalla opcional seguira mostrando una lectura de 0,3 m antes de -P cuando el puente esté en la posicion 2.

Para el sistema frontal:

Una vez activado el ACC, el sistema probara todos los sensores delanteros automaticamente.

Si todos los sensores funcionan correctamente, el zumbador no emitira ninguna alerta.

Si se detecta un sensor danado o defectuoso, el sistema emitira un "Bi" 3 veces como alarma.

Después de la funcién de autoprueba, el sistema continuara funcionando durante 8 segundos (posicion del puente "1" en la

ECU) o 20 segundos (posicion del puente "2" en la ECU) cuando el vehiculo se acerque o se aleje del obstaculo.

Para timbre

Todos los sensores funcionan correctamente Se detecta un sensor danado o defectuoso.

Sin "8i" Bi---Bi---Bi---

Notas:
* Una vez que elllos sensor{es) esta(n) danado(s) o defectuoso(s), el timbre emitira un "bi" 3 veces para indicar que elfllos sensor(es)
esta(n) danado(s) o defectuoso(s).

« El sistema no emitira una alarma cuando los sensores (A y D), (B y C) estén danados o defectuosos, ya que funcionara

avtomaticamente como un sistema frontal de 2 sensores




Para el sistema trasero:
Cuando se selecciona la marcha atras, el sistema probara todos los sensores traseros automaticamente.

Si todos los sensores funcionan correctamente, el zumbador emitird un "bi® una vez

Si se detecta un sensor danado o defectuoso, el sistema emitira un "Bi" 3 veces como alarma.

Para timbre

Todos los sensores funcionan correctamente

Bi  BleeBleeBieee

Notas:
* Una vez que elllos sensor(es) esta(n) danado(s) o defectuoso(s), el timbre emitira un "bi" 3 veces para indicar que elflos sensor(es)
esta(n) danado(s) o defectuoso(s).

«.El sistema no emitira una alarma cuando los sensores (A y D), (B y C) estén danados o defectuosos, ya que funcionara automaticamente

como un sistema frontal de 2 sensores.

Se detecta un sensor danado o defectuoso.

Busque un lugar sin obstaculos para activar esta funcion.
1. Con el encendido en "ON", presione y suelte el freno de mano 10 veces con intervalos de 1 segundo.

2. La décima vez, mantenga presionado el freno de pie, el timbre emitira un "Bi" una vez después de 5 segundos, luego emitirda un sonido

"Bi" largo durante 2 segundos después de 3 segundos para completar el proceso de aprendizaje.

Limpiar la funcién de aprendizaje:
1. Con el encendido en "ON", presione y suelte el freno de mano 12 veces con intervalos de 1 segundo.
2. La 12.* vez, mantenga presionado el freno de pie, el timbre emitira un "Bi" una vez después de 5 segundos, luego "Bi" una vez

mas después de 3 segundos para completar el proceso de limpieza.
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Nota:

+ Esta funcidn es valida y alcanzable solo si todos los sensores funcionan correctamente.

« El procedimiento anterior debe realizarse 3 minutos después de haber encendido el motor. Si el motor ha estado
encendido durante mas de 3 minutos, apaguelo y vuelva a encenderlo.

+ Si comete un error al realizar el procedimiento anterior, suelte el freno durante 3 segundos para borrar la
memoria del sistema y luego inicie el procedimiento nuevamente.

« Si el vehiculo no tiene barras de proteccion u otras protuberancias, no es necesario utilizar esta funcion.

* Realice una prueba funcional después de configurar |a funcion de aprendizaje.

Funcion de aprendizaje




Busque un lugar sin obstaculos para activar esta funcion.

1. Con el encendido en "ON", cambie la marcha de "N" a "R" 10 veces (cada cambio de marcha debe realizarse dentro de 1
segundo).

2. La décima vez, deje la marcha en la posicion "R", el timbre emitira un "Bi" una vez después de 2 segundos, luego emitira un sonido
“Bi" largo durante 2 segundos después de 3 segundos para completar el proceso de aprendizaje.

3. Cuando la funcién de aprendizaje esta activada, el sistema ignorara la barra de remolque o la rueda de repuesto y solo
detectara detras del vehiculo.

Limpiar la funcién de aprendizaje:
1. Con el encendido en "ON", cambie la marcha de "N" a "R" 12 veces (cada cambio de marcha debe realizarse dentro de 1
segundo).

2. La 12.% vez, deje el engranaje en la posicion "R", el timbre emitira un "Bi* una vez después de 2 segundos y luego volvera a emitir
un "Bi" después de 2 segundos para completar el proceso de limpieza.

Nota:
« Esta funcién es valida y alcanzable solo si todos los sensores funcionan correctamente.

« Si comete un error al realizar el procedimiento anterior, deje el engranaje en la posicion "R" durante 2
segundos para borrar la memoria del sistema y luego inicie el procedimiento nuevamente.,

+ Si el vehiculo no tiene barra de remolque o rueda de repuesto, no es necesario utilizar esta funcion, » Realice una prueba

funcional después de configurar la funcion de aprendizaje.

¢, Como funciona el sistema (Sistema frontal)?

Conduciendo hacia adelante, presione el freno de pie

Sin "Bi"

Distancia: >1,0 my3, 3 pies Distancia: 0,6 mv2,0 pies Distancia: <0,3 m/1,0 pies

Nota: El rango de deteccion maximo de los sensores externos (A y D) es de 0,69 m/2,3 pies. El
rango de deteccion maximo de los sensores centrales (B y C) es de 0,89 m/2,9 pies.




Dando marcha atras

Distancia: <0,3 m/1,0 pies Distancia: 0.4 m/1,3 pies

Nota: El rango de deteccion maximo de los sensores externos (A y D) es de 0,69 m/2,3 pies.

El rango de deteccion maximo de los sensores centrales (B y C) es de 0,59 m/1,9 pies.

Distancia: >0,7 m/2,3 pies

¢, Como funciona el sistema (Sistema trasero)?

Dando marcha atrds

NN

e
R

Distancia: >1,5 m/4,9 pies Distancia: 0,6 m/2,0 pies Distancia: <0,3 m/1,0 pies

Nota: El rango de deteccién maximo de los sensores externos (A y D) es de 0,99 m/3,2 pies.

El rango de deteccion maximo de los sensores centrales (B y C) es de 1,49 m/4,9 pies.




Diferentes escenarios para sistemas con zumbador (sistema frontal)

Frenado: Invertir:

Zumbador Zumbador

no-bi
no-bi |
Bi-—-Bi--—
Bi---Bi--- Bi----Bj----
Bi--Bi-- Bi--Bi--Bi--
Bi--Bi--Bi--Bi-- 0,30 ~ 0,39 m/1,0~ 1,3 pies ‘5 Bi--Bi--Bi--Bi-- 0,30 ~ 0,39 m/1,0 ~ 1,3 pies

Bl <0,30 m/1,0 pies T <0,3 m/1,0 pies




Diferentes escenarios para el sistema con zumbador (sistema trasero)

La deteccion falsa puede ocurrir en las siguientes N
situaciones: incognita
Zumbador
No lave el sensor con una hidrolavadora ni lo frote
con fuerza.
Bi <0,3 m/1,0 pies -
Bi--Bi--Bi-- Derrita la nieve con agua cuando los sensores estén
cubiertos.
Bi---Bi---
* Después de la instalacion, realice una prueba funcional antes
de usar.
Bi----Bj---- « La lluvia intensa y los sensores sucios 0,danados pueden
provocar falsas alarmas ocasionalmente, s
* Asegurese de que el procedimiento de autoprueba esté completo -
y de que todos los sensores funcionen correctamente antes Limpie los sensores con un pafio o un pulverizador
de usar el sistema de baja presion cuando estén cubiertos de suciedad.




Incluye
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*Los graficos anteriores son solo para referencia.
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Instalacion de sensores
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- 1 e,/
Cambio de tapa del sensor.

Verifique que el tamano de la sierra de

perforacion incluida en el producto coincida

con el diametro de los sensores antes de perforar

cualquier orificio.




‘ e ‘ Sugerencia: Si encuentra un espacio de 10° entre el parachoques y la cubierta del sensor después de la instalacion, ajuste el

angulo ded anficio como sa muastra a continuacion
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Parachoques
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Diagrama de cableado (ECU delantera)
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8.8 Opcional

S

Nota: Los sensores A&D o B&C conectados deben funcionar como un sistema frontal de 2 sensores

Diagrama de cableado (ECU trasera) 1
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Opcional

Nota: Los sensores AS&D o B&C conectados deben funcionar como un sistema trasero de 2 sensores




Diagrama de cableado (ECU trasera) 2

Prueba funcional

Nota: El cable ACC+ rosa se utiliza para suministrar una

corriente impia al kit cuando la alimentacidn a la luz de marcha

atras es de bajo voltaje o pulsada (no una corriente

ECU limpia).

Fusible rosa Fusible
O O

D rojo
{IE[}=~ ACC+ + Luz de marcha atras

ABC
@ -@“@mm i Blanco
; Aislamiento (no utilizado)

Negro
0 {,jﬁ Tierra

:@@ Zumbador
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8.8 Opcional
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Nota: Los sensores AS&D o B&C conectados deben funcionar como un sistema trasero de 2 sensores

La prueba funcional se realiza
sosteniendo una tabla de madera
(0,3 x 1,0 m/1 x 3,3 pies) colocada en

la parte delantera o trasera del automaovil y
conduciendo el automavil hacia adelante y
hacia atras para probar cada funcion

respectivamente como se muestra en

este manual.

0.3 ml"‘l_,.Q pies
: Prueba funcional del sensor frontal




Solucién de problemas

1. Después de la instalacion, el zumbador no funciona.

¢ Asegurese de que los cables estén conectados correctamenta
¢ Asegurese de que el vehiculo tenga ACC ON

« Asegurese de que esté seleccionada la marcha atras (la

luz de marcha atras debe estar encendida)

2. Se detect6 un sensor danado
+ Asegirese de que TODOS los sensores estén conectados a la ECU de

forma correcta y firme.
* Asegurese de que no haya nieve ni suciedad sobre el sensor. .

« Compruebe que el sensor esté danado o no.

3. Falsa alarma |
* Asagurese de que TODOS los sensores estén conectados a la ECU

en la posicion correcta y firmemente

» Verifique si alguno de los sensores detecto el
suelo.

» Verifique si el anillo de goma del sensor se salio (si el
sensor viene con anillo de goma)

4. El sonido de la alarma sonora es demasiado bajo o demasiado alto

*» Presione el botdn de volumen para ajustar el volumen

a un nivel adecuado.

5. La funcion de aprendizaje no es valida
* Elflos sensor(es) esta(n) danado(s).
* Asegurese de que TODOS los sensores estén conectados a la ECU

de forma correcta y firme,

6. Si el problema persiste, siga los pasos gue se indican a continuacién.,

* Para consumidores: comuniquese con el distribuidor
o centro de atencion al cliente mas cercano.

* Para instaladores/distribuidores:

a. Pruebe los sensores con una ECU certificada
realizando una prueba funcional.

b. Reemplace otra ECU y vuelva a probar los sensores
Conecte los sensores certificados a la ECU y realice una
prueba funcional nuevamente.

Envienos un correo electronico a customerservice@steel-mate com

sobre los problemas con detalles.




